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A) Soit un système bielle-manivelle. La bielle à une longueur de 4 unités. Dessinez la position de 

la bielle lorsque la manivelle se trouve en B, puis en C, puis en D, puis en E, puis en F, puis en 

G. 
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Travail demandé 

 Partie A : la cinématique du mécanisme permet-elle le respect du cahier des charges ?  

 

Question A.1  

 

Déterminer la nature des mouvements suivants :  

 

− mouvement 6/0, mouvement 1/0, mouvement 5/4.  

(DTS1, DTS2) 

 

Question A.2  

 

Déterminer la nature de la liaison entre les sous-ensembles 6 et 2. Préciser son centre. Compléter le 

tableau de ses degrés de liberté. À partir de la représentation 3D du mécanisme du DTS1, et plus 

précisément de la vue en coupe, justifier la modélisation de cette liaison dans le schéma cinématique. 

(DTS1, DTS2 DRS1)  

 

Le document DTS2 représente le pantographe dans trois positions successives a, b et c. En position 

déployée (position c) le contacteur doit être vertical pour assurer la qualité de la connexion avec le 

portique de recharge. On se propose de vérifier que la cinématique du système permet de respecter 

cette verticalité du contacteur. L’épure du DRS2 représente le pantographe en position intermédiaire 

(ouverture à 30°). Lorsque le pantographe est complètement déployé, son bras forme un angle de 60° 

avec l’horizontale. 

 

Question A.3  

 

Tracer les trajectoires des points A et B1 (TA 1/0 et TB1 6/0). (DTS1, DTS2 DRS2)  

 

Question A.4  

 

Déterminer la position du point A lorsque le pantographe est complètement déployé. Cette nouvelle 

position est nommée A’. (DTS1, DTS2 DRS2)  

 

Question A.5 

 

Déterminer la position du point B1 lorsque le pantographe est complètement déployé. Cette nouvelle 

position est nommée B1’. (DTS1, DTS2 DRS2)  

 

Question A.6  

 

Déterminer la position du point C lorsque le pantographe est complètement déployé. Cette nouvelle 

position sera nommée C’. (DTS1, DTS2 DRS2) 

 

Question A.7  

Indiquer l’angle d’inclinaison du contacteur, valider que le pantographe est vertical en position 

déployée. (DRS2) 
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