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Piloter un moteur avec arduino

[x]
Se rendre sur la classe TinkerKad: Lien vers la classe TinkerCad
// C++ code
//

#define MOTEUR1 EN 6
#define MOTEUR1 IN1 7
#define MOTEUR1 IN2 5

void avancer
analogWrite(MOTEUR1 EN
digitalWrite(MOTEUR1 IN1, HIGH
digitalWrite(MOTEUR1 IN2, LOW
delay

void setup
pinMode (MOTEUR1 EN, OUTPUT
pinMode (MOTEUR1 IN1, OUTPUT
pinMode (MOTEUR1 IN2, OUTPUT

void loop
avancer
delay

From:
https://mistert.freeboxos.fr/dokuwiki/ - Wiki de Sébastien TACK

Permanent link:

https://mistert.freeboxos.fr/dokuwiki/doku.php?id=piloter_un_moteur_avec_arduino&rev=1727422410 .2 o

Last update: 2024/09/27 07:33

Wiki de Sébastien TACK - https://mistert.freeboxos.fr/dokuwiki/


https://mistert.freeboxos.fr/dokuwiki/lib/exe/fetch.php?tok=bed448&media=https%3A%2F%2Fwww.tinkercad.com%2Fjoinclass%2FFMB7KBC5P
https://mistert.freeboxos.fr/dokuwiki/
https://mistert.freeboxos.fr/dokuwiki/doku.php?id=piloter_un_moteur_avec_arduino&rev=1727422410

